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ELECTRONIC SPEED VARIATOR

1.1 Presentazione del prodotto

La STM s.p.a., da sempre propositiva verso
il mercato, €& stata pioniere nel connubio tra
elettronica e meccanica realizzando 'ESV
Electronic Speed Variator.

L’ESV “the new intelligent system”, risponde
ad un mercato esigente e selettivo combi-
nando le prestazioni del variatore meccanico
con laffidabilita e soprattutto la flessibilita
del controllo elettronico.

Lo speciale controllo elettronico consente la
coppia costante pari al valore nominale del
motore e scorrimenti di velocita estrema-
mente bassi su tutto il campo di velocita.

La tastiera integrata permette la configura-
zione dell’ESV e le regolazioni con estrema
facilita , il display consente di visualizzare in
modo semplice la velocita e variabili del con-
trollo.

Il motore elettrico & protetto elettronicamente
da sovraccarichi e sovratemperature segna-
late sul display con appositi codici di errore.

Il controllo di velocita integrato permette di ri-
durre lo spazio sul quadro di controllo e ne
semplifica il suo allacciamento.

L’assenza di cablaggio tra motore e controllo
elettronico elimina i problemi di compatibilita
elettromagnetica e di instabilita elettrica ridu-
cendo cosi la messa in servizio al solo allac-
ciamento in rete.

Il variatore elettronico € un prodotto proget-
tato per 'ambiente industriale e possiede le
seguenti caratteristiche :

¢ prestazioni meccaniche comparabili al va-
riatore meccanico

e grado di protezione IP55

e soddisfa le linee guida della direttiva EU
sulla compatibilita elettromagnetica EMC
(filtro di rete incorporato di serie) in tema di
emissione e immunita dei disturbi

e conforme alla direttiva EU sulla bassa ten-
sione LVD e norme tecniche armonizzate
sulla sicurezza elettrica

¢ facile interfacciabilita con i sistemi di con-
trollo come PLC o controlli a microproces-
sore grazie al sistema di ingressi e uscite
digitali e analogiche disponibili

¢ interfaccia seriale:
RS485 (MODBUS)
CAN BUS (CAN OPEN , DEVICE NET)
PROFIBUS (PROFIBUS DP, PROFIDRIVE)
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1.1 Product Presentation

S.T.M. Sp.A., always innovative towards
the market, has been a pioneer in the union
between electronics and mechanics by reali
sing ESV Electronic Speed Variator.

ESV the new intelligent system, meets the

requirements of an exigent and selective
market by combining the performances of
the mechanical variator and the reliability
and most of all flexibility of the electronic
control.

The special electronic control enables the

constant torque equal to the nominal value of
the motor and very low speed sliding all over
the speed field.

The built-in digital keyboard allows easy and
quick ESV configuration and setting. The bu
ilt-in display enables to display speed and
control settings extremely easily.

The electronic motor is protected from over
loads and over-temperatures which are di
splayed with appropriate error codes.

The integrated speed control enables reduc
tion of control panel dimension and makes
installation easier.

The absence of wiring between the motor
and the electronic control avoids electroma-
gnetic compatibility problems and electric in-
stability, by simplifying the commissioning.

The electronic variator is a product which su-
ite to the industrial environment and has the
following characteristics:

¢ mechanical performances comparable to
mechanic variator

e protection degree IP55

e satisfy the guidelines of CEE directive on
electromagnetic compatibility EMC (serial
incorporated network filter) on the sending
out and immunity of the bothers

e in conformity with CEE directive on low
voltage LVD and with the technical norms
in force on electric safety

e easy to interface with control systems
such as PLC or microprocessors controls,
thanks to the availability of an appropriate
system of digital and analog inputs and
outputs

e serial interface:
RS485 (MODBUS)
CAN BUS (CAN OPEN , DEVICE NET)
PROFIBUS (PROFIBUS DP, PROFIDRIVE)

1.1 Tpe3eHTauusa npoaykra
Mpeanpustue «STM» s.p.a., Bcerga
OTKPbITOE K 3anpocaM pblHKa, cTano nepeo-
OTKpbIBaTENIEM B OCYLUECTBMEHUN CBA3M
MeXay SMNeKTPOHUKOM U MeXaHWKOW, CO31aB
ESV OneKTpoHHbIN Bapuatop CKOPOCTU.
ESV “HoBas uHTennektyanbHas cuctema”
coyeTaeT XapaKTepUCTUKM MeXaHU4ecKoro
Bapuatopa C [MOKOCTbIO 3NEKTPOHHOrO
KOHTPOMs, COXpaHsii OCHOBHOE Mpeumy-
LLEeCTBO MeXaHN4YeCKon CUCTEMbI, Takoe, Kak
BbICOKasi  HaOEeXHOCTb. YCTPOWCTBO C
MOMOLLbID ~ YacTOTHOMO  perynmpoBaHus
nossonseTt COXpaHUTb NMOCTOSAHHbIN
KPYTALWMA  MOMEHT,  COOTBETCTBYIOLLMI
HOMWHaNbHOMY 3HAYEHND  MOLLIHOCTU
OBuratenss Ha BCeM [Auanas3oHe perynu-
pyembIX cKOpocTel. BcTpoeHHasa kHomovHas
naHernb U uCnnen Mno3BONSAT OCYyLLEeCT-
BMNSITb PErynmpoBaHne 1N KOHTPONb paboTbl
CUCTEMBI. SnekTpuyeckui nsurartenb
3alyLeH OT neperpy3ok W npeBblLEeHUs
TemnepaTypHOro pexuma BCTPOEHHOW CuUc-
TeMon 6e30-NacHOCTK, KOTopasi He TOJbKO
MFHOBEHHO OTOOpakaeT Ha  Agucnrnee
KpUTUYECKMe 3HavyeHus1 3aJaHHbIX napa-
METPOB C MOMO-LLbI CUCTEMbI KOAMPOBAH-
HbIX OLIMOOK, HO M OTKMYaKT CUCTEMY.
MoaynbHOCTb  KOHCTPYKUMM  MO3BONSieT
CYLLLECTBEHHO COKpaTUTb Tpebyemyr Ans
MOHTaXa cucTembl pabouyio nnowaab.
OTtcyTtcTBUE 3NEKTPONPOBOAKN  MeXay
OBuraTenem v aNeKTPOHHbIM yrnpaBneHuem
nckntoyaeT nNpobremMbl 3neKTpoMarHUTHOM
COBMECTUMOCTU U UBMEHEHUSI TOKa B CeTW,
cokpallass TeM cambiM Bpems, Tpebyemoe
Ha BHeApEHME CUCTEMbI B MPOM3BOACTBO A0
0aHanbHOro CoeaMHEHUs B LIEMb.
OneKTPOHHbI BapuaTop — 3TO ToBap, pas-
pabOoTaHHbIN AN MPOMbILIIEHHOTO UCMOSb-

30BaHusA,  obnagarowui cneayoLwmmm
XapaKkTepucTukamm:

° MexaHuM4eckMe IKCnnyaTalMoHHble MoKa-
3arenu WMOEHTUYHbI MeXxaHU4eckomy
Bapuatopy

e cTeneHb 3awmTbl IP55

* yaoBneTBopsieT TpeboBaHMAM  rnaBHbIX

OVIPEKTUB MO  3NEeKTPOMarHeTM4ecKon COB-

mectumocT EMC (ceTeBol cunbTp, BMOH-

TMPOBAaHHbIN B CEPUIO) B YacTu BbIOBPOCOB U

3aLmMTbl OT NOMeX

* COOTBETCTBYEeT JAupekTnBam EBpocotosa o
HU3KMX HanpsbkeHnax LVD u  TexHU4eckmnx
HopMax Ansi obecneyeHust JNEKTPU-YECKON
6esonacHocTn

e fierkag  coyeTaemMocTb C  CUCTEMamu
KOHTponsi, Kak Hanpumep PLC, wmm
OCYLLECTBIIEHUSI KOHTPOISI MUKpOMpoLieccopa,
6narogapsi TOMy, 4TO CMCTEMa Bxoga M
BbIxoZa undpoBas n MOXeT OblTb 3ameHeHa
NerkogoCTyNHbIMU aHanoramu.

* cepuss mHTepdenco: RS485 (MODBUS)
CAN BUS (CAN OPEN, DEVICE NET)
PROFIBUS (PROFIBUS DP, PROFIDRIVE)



1.2 Curva di coppia

La caratteristica coppia-velocita ha la coppia
massima costante Tn in servizio continuo
(area S1) per tutto il campo di velocita.

In condizione di sovraccarico la coppia arriva
al 200% di Cn con un servizio ciclico (area
S6).

Oltre il 200% di Cn si ha il blocco istantaneo
dellESV.

Oltre la velocita nominale si puo lavorare a
potenza costante.
In figura la caratteristica coppia-velocita per
la versione 4 poli.

ELECTRONIC (2D

1.2 Torque curve

The feature torque-speed has the constant
maximum torque in continuous service for all
speed field (S1 area).

In overload conditions the torque reaches up
to the 200% of Cn in presence of cyclic duty
(area S6).

Over 200% of Cn is the immediate lock.

Over the nominal speed the product can be
operated at constant power.

In figure the characteristic torque-speed for
4poles version.

CI[Nm] ,
200% Cn
S6
Cn
S1
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1.2 KpuBasi MOMmeHTa

XapakTepuctmka MOMEHT-CKOPOCTb MMeeT
MOCTOSIHHBIN MakCcUMarbHbIi MOMEHT Tn
Npn NOCTOSIHHOM (DYHKLIMOHMPOBaHUK (30Ha
S1) Ha BceM OmanasoHe ckopocTeir. [pwu
cBepxHarpy3kax MoMeHT pocturaeT 200%
Cn nmpu UMKIMYHOM  PYHKLMOHVMPOBaHWUU
(3oHa S6). Csbiwe 200% nokasatensa Cn
cpabaTbiBaeT MOMeHTanbHas OrnokuMpoBka
Bapuatopa ESV. T[lomumo HOMUHanbHOWM
CKOPOCTM MOXHO paboTaTb Ha MOCTOSIHHOM
MowHocTM. Ha pucyHke npeacTtaBneHa
XapakTepucTka MOMEHT-CKOPOCTb  Ansi
Moandmkauumn 4 nontoca.

p n[min’]
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1.3 Designazione ESV

Le potenze disponibili vanno da 0.37 kW a
7.5 kW.

I motori hanno le polarita come in tabella.

| tipi di fissaggio sono B3,B5,B14 o nelle for-
me miste B3/B5,B3/B14 ,nelle dimensioni
standard riportate in tabella, oppure ridotte .
Il grado di protezione standard ¢ IP55, su ri-
chiesta si puo avere la versione IP65.

Nella versione autofrenante & installato un
freno elettromeccanico in corrente continua.

Tipo Grandezza Alimentazione Dimensione n° poli Forma Freno
Type Size Supply Dimension n° poles Shape Brake
Tun Benuunna MutaHve Pasmvep KOMNWY. NONOCOB dopma Topmo3

ESV 10 4TA

80B 4

1500

1.3 ESV Designation

The available sizes are included between
0.37 kW and 7.5 kW.

The polarities of the motors are like the table.
The fixing types are B3, B5, B14 or B3/B5,
B3/B14 in standard sizes or reduced (see
options table).

The standard protection degree is IP55,
upon request it is possible to supply the type
IP65.

In brake motors type has been installed an
electromechanical brake in direct current.

B14

FCC

3000

1.3 O6o3HayeHus ESV

BoamoxkHasa molHocTb ot 0.37 KB oo 7.5 KB.
[Buratenun nmetoT MonsPHOCTbL , NpeacTaB-
neHHyto B Tabnuue. Tunbl 3akpenneHus - B3,
B5,B14 nn6o B cMellaHHbIX copmax B3/B5,
B3/B14, B cTaHOapTHLIX 0003HAYEHUSX OHU
BHeCeHbl B Tabnuuy, nmbo MmoryT ObiTb
MeHble. CTeneHb 3awuTbl CTaHZapTHas

IP55, no cneumanbHOMYy 3akasy MOXHO
BbINONMHUTL Moandukaumo IP65. B camo-
TOPMO3SALLYIO mMoamdukaumio  BCTPOEH
3MNeKTPOMEXaHNYECKNN TOpMO3 npv
NOCTOAHHOM TOKe.
Protezione Isolamento Tropicalizz.
Protection Isolation Tropicaliz.
3awuTa WMsonsumst  Tponukanu3aums

IP55 H T

Tipo di alimentazione / Supply | Tun nutaHus

2TS Trifase standard (230 V)
2TA  Trifase autofrenante (230 V)
4TS  Trifase standard (400 V)
4TA Trifase autofrenante (400 V)

Standard three phase (230V)
Thrake motor three phase (230 V)
Standard three phase (400 V)
Tbrake motor three phase (400 V)

CraHpapTHoe TpexdasHoe (230 V)
CamoTopmosslee TpexdasHoe (230 V)
CraHpapTHoe TpexdasHoe (400 V)

CamoTopmossiee TpexdasHoe (400 V)
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1.4 Tabella configurazioni ESV 1.4 ESV configuration table 1.4 Tabnuua KoHduUrypauun ESV

Tipo motore
ESV Motor Opzioni / Options | Onuun
Twvn gBuratens
Flange IEC ridotte
Grand. | Alimentazione | Dimensione | n° poli Forma IEC reduced flanges Alb. mot. Freno | Protezione | Isolamento | Tropicaliz.
Size Supply Dimension | n°poles Shape ®naHeu IEC ymeHbL. | Shaft motor | Brake | Protection Isolation Tropicaliz.
BenuuuHa MutaHve Pa3smep Ko-nnu. dopma Ban Topmos | 3awwmTta Msogs-uma | Tponuka-
nonkcoB B 1 4 B5 asurartensa nmnsauunga
0 5 2TS | 2TA 71A 2 56 — 9
4TS |4TA| 71B 4 63 63 11
1 0 2TS | 2TA 80A 2 63 63 11
4TS |4TA| soB 4 71 71 14
1 5 2TS | 2TA 80B 2 71 71 14
o o 4TS |4TA| o90s 4 80 80 19
é% z 20 2TS 2TA 90S 2 80 80 19
EH& 4TS |4TA|  ooL 4 - 80 80 19
X
Fxg 9oL 2 B5 80 80 24
>~ | 30 2TS | 2TA B14 FCC | IP65 H T
s> 4TS |4TA|  100A 4 | Be(=B3B5) | 90 90 24
Qi 40 278 2TAL ton 2 |BBEBIBI)| oo 90 2
4TS |4TA| 1008 4 90 90 24
50 2TS | 2TA 112A 2 90 90 24
4TS |4TA| 112A 4 90 90 24
1328 2 90 90 24
75 4TS |4TA
1328 4 — 100 28
132SL 2 — 100 28
100 47S|4TA
132M 4 100 28
Bec ynakoBaHHoro npoaykra (Kg)
ESV
05 10 15 20 30 40 50 75 100
4TS 9.5 13.7 17.5 21.8 29.8 324 43 63 65
2TS 9.5 14.7 16.5 20.8 38.5 41.2 52.1 — —

1.5 Potenza nominale 1.5 HomuHanbHas MOLWHOCTb

4 poli/ Poles | Montoc 2 Poli/ Poles | Montoc

1.5 Nominal power

Poten;a nominale Poten;a nominale
Tipo /Type / Tun Homusgzﬁgzol\rgimcm Tipo /Type / Tun HOMM’\Il-ioarJtI]::nHaaIFII);\)/IV(\)/ﬁ.rlHOCTb

(kW] (kW]

71B 0.37 71A 0.37

80B 0.75 80A 0.75
90S 1.1 80B 1.1
90L 1.5 90S 1.5
100A 2.2 90L 2.2
100B 3 100A 3
112A 4 112A 4
1328 5.5 1328 5.5
132M 7.5 132SL 7.5
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1.6 Caratteristiche elettriche

ELECTRONIC (2D

1.6 Electrical Characteristics

1.6 dneKkTpuyeckue XxapakTepuCTUKU

ELECTRONIC SPEED VARIATOR

4
poli
poles
nontoca

ESV
05

ESV
10

ESV
15

ESV
20

ESV
30

ESV
40

ESV
50

ESV
75

ESV
100

Caratteristiche meccaniche e am

bientali / Mechanical and environmental characteristics |

Ycnoeus cpegbl U MeXaHU4YecKue XapakTepucTUKM

Pn [kW] 0.37 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4 5.5 7.5
Cn [Nm] 2.5 5.0 7.4 10.0 14.7 20 27 37 49
Cs Da zero alla coppia nominale / From zero to the rated torque / OT Hynsi 4O HOMWHANBLHOIO MOMEHTa
Ce Fino al 200% della coppia nominale Cn / Up to 200% of the rated torque Cn / [Jo 200% OT HOMUHanbLHOro MomeHTa Cn
Cmax 200% della coppia nominale Cn / 200% of the rated torque Cn /200% OT HOMUHanNbLHOro MomeHTa Cn
n 51-1500
An 100 rpm fino alla coppia nominale / 100 rpm up to the rated torque / 100 060pOTOB B MUHYTY A0 HOMWHAMLHOrO MOMEHTa
T[Cl 0° - 40°

Caratteristiche elettriche 4T / 4T Electrical characteristics | dnekTpuyeckue xapakrepuctuku 4T

Alimentazione

380V - 15% /460 + 10% - 50/60 Hz

Supply
MuTtanne
In [A] ms 2.1 3.5 5 6 8 10 13 16 21
Caratteristiche elettriche 2T / 2T Electrical characteristics | AnekTpuieckue xapakrepuctukm 2T
Alimentazione
Supply 220V - 15% / 240 + 10% - 50/60 Hz
MutaHve
In[A] ms 25 5 8 9 11 18 25
Caratteristiche elettriche 2M / 2M Electrical characteristics | dnekTpuyeckue xapakrepuctuku 2T
Alimentazione
Supply 220V - 15% / 240 + 10% - 50/60 Hz
MuTtaHne
In [A] ms 4.5 9 12 16 20 32 44
EMC Incorporato / Incorporated / BMOHTMpPOBaHHbI
IP IP 55
Simbologia Symbology CvmBonbl
Pn [kW] Potenza nominale Nominal power HomuHanbHas MOLHOCTb
Cn [Nm] Coppia nominale Nominal torque HomMuHanbHbI MOMEHT
Cs [Nm] Coppia erogabile in servizio continuo (S1) Distributable in continuos service (S1) Pacnpegensiembii MOMEHT NpU NOCTOSIHHOM
dyHKUMOHUpoBaHu (S1)
Ce [Nm] Coppia erogabile in servizio ciclico o non Distributable in overload condition (S6) PacnpenensemMblii MOMEHT Npu LMKMUYHOM 1N
continuo (S6) HEMocTOsIHHOM (PyHKLMOHMPOBaHUM (S6)
Cumax [Nm] Coppia massima Maximum  torque MakcumanbHbiii MOMEHT
n [min'1] Velocita Speed CkopocTb
An [min'1] Massimo errore di velocita Maximum speed error MakcumanbHasi NorpeLlHOCTb CKOPOCTH
t [C] Temperatura ambiente Environment temperature TemnepaTtypa oKkpy:atoLLein cpeapl
In [A] Corrente nominale Nominal current HoMuHanbHbIN TOK
EMC Filtro rete EMC EMC filter dunbTp cetn EMC
IP CTeneHb 3almTbl 060PYA0BaHNS, MO OTHOLLEHWIO K

m [Kd]

Grado di protezione degli equipaggiamenti
rispetto a solidi e liquidi

Massa

Equipment protection level from solids
and liquids

Mass

TBEPAbIM U XXUOKUM BeLLeCcTBamM

Macca
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1.7 Accessori e ricambi 1.7 Accessories and spare parts 1.7 Akceccyapbl 1 3anacHble 4acTu
e Cavi di remotazione e Interface Cables e [lpoBoga
Cavo / cable / MpoBson L=1mt L=3mt L=5mt L =10 mt
101 X X X X
101 +102 X X X X
LINK - FB X X X X
DISPLAY - M X X X X
¢ Tastiera ausiliaria Flash TST e Auxiliary keyboard Flash TST * BcnomoraTtenbHasi KHONMo4YHas naHenb
La dimensione del foro passante & 87x65 Dimensions of trough hole 87x65 Flash TST
La dimensione della facciata € 104x75 Front dimensions 104x75 Pa3mep npoxoasuiero oteepctus 87x65

R

e Tastiera ausiliaria Flash LNK e Auxiliary keyboard Flash LNK
La dimensione del foro passante & 87x65 Dimensions of trough hole 87x65
La dimensione della facciata &€ 104x75 Front dimensions 104x75

¢ Chiave di programmazione KM-PRGE ¢ Programming key KM-PRGE

¢ Resistenze di frenatura e Brake Resistance

Pasmep dacana 104x75

* BcnomoraTtenbHasi KHONO4YHas naHenb
Flash LNK

Pasmep npoxopsiero oteepctusa 87x65
Pasmep dacaga 104x75

¢ Kniou nporpammupoBanmnsa KM-PRGE

¢ Pe3snctopbl TOpMOXKEHUA

Modello / Model / Mogenb

Valore / Value / 3HauyeHne

ESV 05 4TS /ESV 10 4TS RRE2 - 100R
ESV 154TS/ESV 20 4TS RRE2 - 100R
ESV 30 4TS /ESV 40 4TS /ESV 50 4TS RRE3.5 - 75R
ESV 75 4TS RREG6 - 50R
ESV 100 4TS RREG6 - 25R

e Scheda interfaccia RS485 - MODBUS ¢ Interface board R5485 - MODBUS
e Scheda interfaccia CANBUS ¢ Interface board CANBUS
e Scheda interfaccia PROFIBUS ¢ Interface board PROFIBUS

De6
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¢ [nata nHTepdgenca CANBUS
¢ [nata nHTepdgenca PROFIBUS
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1.8 Dimensioni 1.8 Dimensions 1.8 Pa3smepbl
V LL AF
DB K PG '
S _\T AD

L ~——AB
v LL AF
| &pe f
DB S TN
EELT T T
P ND*_’_L ST AC / j()k &
B5 | RN
T ‘ LA S
~+E LB —M—
L
V., LL AF
DB % PG
e
B14 P N D |SEEE=R AC
L e— ), l
I
E LB
L
B3 -B5 -B14 B5
AC AD AF | D |DB| E L L* | LL | PG | V Key | LA | LB [LB* M N P S T
71 140 | 173 | 139 | 14 | M5 | 30 | 350 | 350 | 220 | M20 | 17 |5x5x20| 10 | 320 | 320 | 130 | 110 | 160 | 9 | 3.5

80 159 | 184 | 139 | 19 | M6 | 40 | 386 | 386 | 220 | M20 | 36 | 6x6x30 | 12 | 346 | 346 | 165 | 130 | 200 | 11 3.5
90S 176 | 187 | 181 | 24 | M8 | 50 | 410 | 482 | 227 | M20 | 29 | 8x7x40 | 12 | 360 | 432 | 165 | 130 | 200 | 11 3.5
90L 176 | 187 | 181 | 24 | M8 | 50 | 438 | 507 | 227 | M20 | 29 | 8x7x40 | 12 | 388 | 457 | 165 | 130 | 200 | 11 3.5
100 195 | 2156 | 207 | 28 |M10 | 60 | 476 | 550 | 297 | M20 | 29 | 8x7x40 | 14 | 416 | 490 | 215 | 180 | 250 | 14
112 219 | 230 | 207 | 28 | M10| 60 | 501 | 584 | 297 | M20 | 29 | 8x7x40| 14 | 441 | 524 | 215 | 180 | 250 | 14
132S | 258 | 334 | 250 | 38 | M12 | 80 | 588 | 658 | 400 | M25 | 40 |10x8x70| 14 | 508 | 578 | 265 | 230 | 300 | 14
132M | 258 | 334 | 250 | 38 | M12 | 80 | 625 | 695 | 400 | M25 | 40 |10x8x70| 14 | 545 | 615 | 265 | 230 | 300 | 14

B3 B14

A AB B BB C E1 H HA K HD | LB [ LB* | M N P S T

71 112 135 90 109 45 35.5 71 10 7 244 320 320 85 70 105 M6 3.5

80 125 155 100 125 50 37.5 80 12 9 264 346 346 100 80 120 M6 3.5
9

90S 140 170 100 128 56 42 90 13 277 360 432 115 95 140 M8 3.5
90L 140 170 125 154 56 41.5 90 13 9 277 388 457 115 95 140 M8 3.5
100 160 192 140 165 63 50.5 100 14 12 315 416 490 130 110 160 M8
112 190 220 140 180 70 50 112 15 12 342 441 524 130 110 160 M8
132S | 216 260 140 180 89 60 132 16 12 466 508 578 165 130 200 M10
132M | 216 260 178 216 89 60 132 16 12 466 545 615 165 130 200 M10

/ L*, LB*: dimensioni relative alla versione autofrenante / dimensions of brake motors type / oTHOoCcWUTemnbHblEe  pa3mepsbl ons CaMOoTOpMO3sLLEeN
Moaudukaunm
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1.9 Installazione, messain servizio,

uso e manutenzione

Gli aspetti relativi alle modalita di installazio-
ne, messa in servizio, uso e manutenzione
del’ESV sulle sue diverse tipologie e confi-
gurazioni sono riportati sul “manuale di uso e
manutenzione” .

Il manuale ¢ fornito allegato al prodotto ed &
relativo alla sua configurazione.

Prima di installare, mettere in servi-
zio o manutenere qualunque tipo di
ESV in qualunque configurazione
consultare il manuale allegato.
Qualora sia stato smarrito lo stesso richiede-

re copia all'ufficio tecnico STM.

1.10 Direttive CEE- marcatura CE

Direttiva bassa tensione 73/23/CEE
Gli ESV sono conformi alle prescrizioni della
direttiva bassa tensione.

Direttiva _compatibilita _elettromagnetica

ELECTRONIC (2D

Installation, start up, use and
maintenance

1.9

The modalities of ESV installation, start up,
use and maintenance and its different featu
res and configuration are listed in the “use
and maintenance manual” .

The manual is supplied together with the
product and it is about its configuration.

Before starting the installation, the
start up or maintenance of any kind
and configuration of ESV look the
manual up enclosed.

In case it has been lost please ask a copy to

S.T.M. Technical Dept.

1.10 EC directives - CE mark

Low voltage directive 73/23 EEC
The ESV meet the specification of the low
voltage directive.

EMC directive 89/336/EEC

89/336/CEE
Gli ESV sono conformi alle specifiche della
direttiva di compatibilita elettromagnetica.

Direttiva macchine 89/392/CEE
Gli ESV non sono macchine ma organi da
installare o da assemblare nelle macchine.

Marcatura CE, dichiarazione del fabbricante
e dichiarazione di conformita

Gli ESV hanno marcatura CE

Questa marcatura indica la loro conformita
alla direttiva bassa tensione e alla direttiva
compatibilita elettromagnetica.

Su richiesta STM puo fornire la dichiarazio-
ne di conformita dei prodotti e la dichiarazio-
ne del fabbricante secondo la direttiva
macchine

Ds

The ESV correspond to the specifications of
the EMC directive.

Machine directive 89/392/EEC

The ESV are not application-ready in refe-
rence to the above mentioned directive on in-
dividual machines.

It is exclusively for installation into a machine
or for assembly into a machine.

CE mark, conformity declarations and manu-
facturer’s declaration

ESV carry the CE mark. Herewith is confor
mity to the low voltage directive documen
ted.

STM supplies on request both the confor
mity declarations and the manufacturer de
claration to the machine directives.

1.9 YcrtaHoBKa, 3anyck, UCMONb30-
BaHMe N TexHu4Yeckoe obcnyxnBaHue

AcnekTbl, CBsi3aHHble CcO  crnocobamu
YCTaHOBKM, 3anycka, WCMOMb30BaHUs U Tex-
obcnyxuBaHua Bapuatopa ESV B pasHbix
TMNOMorMaAX W Moaudukauusx, npeacras-
NeHbl B “MHCTPYKLUM NO NPYMEHEHUI0 U TeX-
obcnyxmnBaHno”. VHCTpyKUMA npunaraeTcs
K MOCTaBKe W COOTBETCTBYET [OaHHOW KOH-
curypaumn. lNepen yCTaHOBKOR, 3amnyCKOM 1
TexobecnyXnBaHneM Kakoro-nubo  Tuna
BapunaTtopa ESV nwobon KoHdurypauumn
MPOKOHCYNbTUPYNTECH C WHCTPyKunen. B
crniyvyae noTepy WHCTPYKUMM obpallantech
BHOBb B TexHuyeckun otgen STM.

1.10 OupekTnebl EQC -

MapkupoBku ESC

OvpekTnBa H13Koro Hanpsxexus 73/23/ EQC
Bapuatopbl ESV cooTBeTCTBYHOT npepnuca-
HASAM  OUPEKTMB  HM3KOTO  HampshKeHus.
OupekTtnBa 3NEeKTpOMarHeTM4ecKom
COBMECTUMOCTU 89/336/ ESC ESV
COOTBETCTBYIOT creuudurkaumsMm LOUPEKTUB
3MNeKTpoMarHeTnyeckom COBMECTUMOCTU.
IOvpektuBa obopyposaHua  89/392/ ESC
BapuaTtopbl ESV He saBnaiTca  camo-
cTosiTENbHBIM ~ 0OOpyAOBaHVMEM, a nullb
netansmu, KoTopble  Heobxoanmo
BMOHTMpPOBaTb 1 cobrpaTb C 060py10BaHNEM.
MapkumpoBka EQC,oTmeTka o nponssoguTene
n cooTBeTCcTBUMN Bapunatopbl ESV ocHalleHbl
MapKMpPOBKOW ESC Ota oTMeTKa
NoATBEPXXAAET UX COOTBETCTBUE OANPEKTMBAM
HU3KOTO HamnpsbKeHUs U 3NeKTpomarHeTuye-
ckon coBmectumocTtu. o 3anpocy STM
MOXEeT MOCTaBUTb Takke cepTudukaTtbl O
COOTBETCTBMM NPOAYKTa U O Npou3BoauTene
cornacHo aupektnese 06 obopyaoBaHuu.
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TYPES OF DUTY S1-S9

TUNbI SKCNNYATALIUA S1-S9
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Tipi di servizio

(secondo CEI EN 60034-1 / IEC 34-1)

Al fine di semplificare la scelta del motore da in-
stallare, vengono riportate le specifiche dei vari
tipi di servizi piu 0 meno gravosi in condizioni am-
bientali normali, cosi come sono definite nelle nor-
me CEIl EN 60034-1. Per i servizi da S3 a S8
compresi, il ciclo di riferimento € di 10 minuti com-
plessivi.

ELECTRONIC (2D

Types of duty

(per CEI EN 60034-1/IEC 34-1)

To simplify the choice of motor to install, below are
the specifications of the various types of duty,
more or less heavy-duty, as defined by the stan
dard CEI EN 60034-1. For duties from S3 through
S8, the reference cycle is a total of 10 minutes.

Tunbl akcnnyaTauum

(cornacHo CEI EN 60034-1/ IEC 34-1)

C uenbto obneryeHus Bblbopa auratens Ans
YCTaHOBKM 34eCb NpeacTaBneHbl cneumgukalmm
pasnuyHbIX TUMOB JKCMyaTa-LUun B HOPMaribHbIX
YCrOBUSIX CPeApl, Tak Kak ykasaHo B Hopmax CEl
EN 60034-1. [ina TunoB akcnnyatauum ot S3 Ao
S8 BKINOYNTENBHO, CPABHUTENBHbIN LIMKI COCTaB-
nset 10 cyMMapHbIX MUHYT.

S1 - Servizio continuo:
funzionamento del motore a carico
costante per un periodo di tempo in-
definito, comunque sufficiente a
raggiungere I'equilibrio termico.

S1 - Continuous duty:

Steady load operation for an indefi -
nite period, but sufficient to achieve
a thermal balance.

OeneHHOM

S1 - lNocTosiHHaA 3KcnnyaTauma:
PyHKLMOHMPOBaHWE ABUraTens npu
MOCTOSIHHOWN Harpyske npuv Heonpe-
nepvoae
OHaKo [OCTaTOMHOM Ans AOCTU-
KEHUS TepMUYECKoro paBHOBECUS!.

Carico

BpPEMEHMU,

Perdite
elettriche

Temperatura____

S2 - Servizio di durata limitata:
funzionamento del motore a carico
costante per un periodo di tempo in-
definito, comunque sufficiente a
raggiungere I'equilibrio termico.

S2 - Limited duty: S2 - JkcnnyaTaums B TedeHne DL :
Steady load operation for a limited OrpaHM4eHHOro BpeMeHu: 83 3
time, insufficient to achieve a ther - PDyHKUMOHMPOBaHWeE ABUraTens npu 8! 1
mal balance, followed by a resting NMOCTOSIHHOW Harpyske npu Heomnpe- 0!
period sufficient to return the motor OEeneHHOM  nepuode  BpeMmeHM, %‘E w
to ambient temperature. oaHako [0CTaToO4YHOM ans &3
AOCTUXEHNSA TEepMUYECKOro !
paBHOBeCUS. o
g
3
Ei
e

S3 - Servizio intermittente
periodico:

funzionamento del motore secondo
un ciclo comprendente un periodo di
tempo a carico costante (N) ed un pe-
riodo di tempo di riposo (R). La cor-
rente di avviamento non influisce
sulle temperature.

S3 - Periodic intermittent duty:

Motor operation according to a cycle
that includes a steady load time (N)
and a rest time (R). The starting cur

rent does not affect the temperature

cebs

S3 - MpepbiBUcTasn
nepuoauyeckasi 3KcnryaTauus: :
®YHKUMOHNPOBaHWe ABWraTens B
TEYEHVe LMKna, BKIOYAKLEro B
nepwvogs,
nocTosiHHon Harpy3ke (N) 1 nepvog
otabixa (R). Tok npu 3anycke He
BNUsSieT Ha TemnepaTypy.

1 Durate di un ciclo !

1 N R

Carico

BpeMeHu  npu

Perdite
elettriche

N4

Temperatura

S4 - Servizio intermittente periodi-
co con avviamenti che influenzano
il riscaldamento del motore:

funzionamento del motore secondo
un ciclo comprendente un tempo di
avviamento notevole (D), un periodo
di funzionamento a carico costante
(N) e un periodo di riposo (R).

S4 - Periodic intermittent duty
with starting that affects motor
heating:

Motor operation according to a cycle
that includes a considerable starting
time (D), a period of operation at ste -
ady load (N), and a rest time (R).

cebs

(D).

S4 - MpepbiBUCTasn
nepuoamnyeckas aKkcniyarauus c
3anyckamu, KOTopbie BAUSIOT Ha PN LR ‘
HarpeBaHuWe ABUraTens: 3 3
®yHKUMOHVMPOBaHWEe [aBuraTens B i" 3
TEYEHVe LMKna, BKIOYAKLENO B E% 3
3HAYUTENbHbIN
BPEMEHW, CNyXallyin Ans 3anycka : A= B max
nepvop  OYHKLIMOHUPOBAHWS ‘
npu noctosiHHon Harpyske (N) u
nepuon oTabIxa

Durate di un ciclo I

nepuosg i !

L

Temperatura

R).

S5 - Servizio intermittente periodi-
co con avviamento e frenata che in-
fluenzano il riscaldamento del
motore:

funzionamento del motore come S4
ma con l'aggiunta di una frenatura
elettrica.

S5 - Periodic intermittent duty
with starting and braking that af-
fect motor heating:

Motor operation as for S4, but with
the addition of electric braking.

ABurartens:

B S4, HO

S5 — NpepbiBUcTan

nepuoaMyeckasi 3Kcnyarauus ¢
3anyckaMum M TOPMOXEHWEM, Ko-
Topble BRUAKT HAa HarpeBaHue

®YHKUMOHUPOBaHWE ABUraTensi, kak
c  pobGaBneHvem
3MEKTPUYECKOr0 TOPMOXKEHUS.

. Durate di un ciclo \

_. Carico _

O
z
-
Py

elettriche

Perdite

Temperatura
[
L
|
4
T
[
T
@
3
S
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S6 - Servizio ininterrotto
periodico con carico inter-
mittente: funzionamento del
motore secondo cicli identici
comprendenti un periodo di
funzionamento a carico co-
stante ed un periodo a vuoto
senza alcun tempo di riposo.

load: Motor

a period of operation at ste -
ady load and a no-load pe -
riod, without any rest time.

in c

ELECTRONIC (2D

S6 - Uninterrupted perio-
dic duty with intermittent
operation
identical cycles that include

S6 — HenpepbiBHas

nepemMeHHomn

nepuoauyeckas aKcnnyartauus
Harpy3Kom:

®YHKUMOHUPOBaHWE ABUraTens B

hyHKLMOHMPOBaHUSA

TeyeHne TOXOECTBEHHbIX LIMKIOB,
BKMOYaoLWwmx B cebs nepuon
npu

NOCTOSHHOMN Harpyske un nepuon
d)yHKLl,VIOHMpOBaHMﬂ BXOJ10CTYHO

6e3 BpeMeHU Ha OTAblIX.

[AnvTensHocTb LUykna

N \

3arpysutb

©
=

I

o

2

>

3 Omax
Rapporto di intermittenza Intermitent ratio KoadchmumeHT npepbiBUcTOCTH o
-100% g
N+V 3
@

S7 - MpepbiBUCTan

AnnTensHocTb Uykna

S7 - Servizio intermittente S7 - Periodic intermittent nepuoauyeckas akcnnyarauus c £
periodico con frenata elet- duty with electric braking ANEeKTPUYECKUM TOPMOXKe-H1EM, %
trica che influenzaiil riscal- that affects motor heating: KOoTOpoe BNuseT Ha HarpeBaHue A
damento del motore: Motor operation as for S5, ABuraTtens:
funzionamento del motore but without the rest time. PyHKUMOHMPOBaHWE  ABUraTens,
come il servizio S5 ma sen- Kak B S5, Ho 6e3 nepepbIBOB Ha .
za periodo di riposo. oTAbIX. 5
>
Rapporti di intermittenza Intermitent ratios KoadcdbmumeHT npepbiBUCcTOCTU . 6 max
D+N, 100% FieN, -100% et ~100% 3
DN, +F +N, +F, +N, D+N, +F, +N, +F, +N, D+N; +F +N, +F, +N, g
§
[OnutenbHOCTb UMKna
S8 - Servizio ininterrotto S8 - Uninterrupted perio- S8 - HenpepbiBHas s
periodico con variazioni dic duty with periodic spe- nepuoagnyeckas aKcnnyarauus c g : ‘ :
periodiche della velocita e ed and load changes: NepMoanYecKuMn U3MEHEHNAMU g H - A
del carico: funzionamento Motor operation according to CKOPOCTU U Harpy3ku: b N, M Ne BN, \1
del motore secondo un ciclo a cycle that includes a ste- ®yHKUMOHMPOBaAHWe aBuratens B ! 3
comprendente un periodo di ady load operating period TeYeHue UWKna, BKIIOYAOWEro B & 3 _‘ 1_‘ }
funzionamento a carico co- followed by another with a cebs nepuon BpemMeHU npu =
stante seguito da un altro different load and different NOCTOSIHHON Harpyake, 38 KOTOPbIM g | | N 1.
con diverso carico costante speed. No rest time is inclu- criefyeT C Apyroii MocTOsHHOW £ \} \ \ N 3
e diversa velocita, non esi- ded. Harpyskom w [Apyroit CKOpOCTbIO, g:\ |
ste periodo di riposo. nepuoa oTAbIxa OTCyTCTBYeT. 2 ] )
e -y
. - -
o i

S9 - Servizio con variazioni  S9 - Duty with non- periodic  S9 — dkcnnyaTauus ¢ g ;

non periodiche di carico e changes inload and speed: Henepuoguveckumu s L

di velocita: servizio in cui  Duty in which the load and U3MEHEHUSAMU CKOPOCTU S \ (
generalmente il carico e la  speed generally vary within M HarpysKku:

velocita variano in modo non
periodico nel campo di fun-
zionamento ammissibile.
Questo servizio comprende
sovraccarichi frequente-
mente applicati che possono
essere largamente superiori
ai valori di pieno carico.

the admissible operating ran -
ge at no specific period. This
duty includes frequently ap -
plied overloads that may be
quite higher than fully loaded
values.

Skcnnyartauusi, npu KOTOPoW
Harpyska M CKOpOCTb W3Me-

Barpysutb
O

hed

i —
ﬂjr

HSAOTCA  HEenepuoaNYECKUM
obpasom B [OMNYCTUMOM

AvanasoHe YHKUMOHNPOBaHNS.
OTa skcnnyaTauus BKnoyaeT P

4acTo MpUMeHsieMble CBepX-
Harpysku, KoTopble MOryT
3HAYUTENbHO npeBbIWaTh
3HaYeHVs Npy NOSHON Harpyske.

Temnepatypa

N= Tempo di funzionamento a carico costante Steady load operating time Bpems yHKLMOHMPOBaHWA NPU NOCTOSIHHOW Harpyske
R= Tempo di riposo Rest time Bpemsi otabixa
D= Tempo di avviamento o di accelerazione Starting and accelerating time Bpewms 3anycka n yckopeHus
F= Tempo di frenatura elettrica Electric braking time Bpems anekTpnuyeckoro TOpMOXeHNs
V= Tempo di funzionamento a vuoto No-load operating time Bpems dhyHKLIMOHMPOBaHMS BXOMOCTYHO
F1 F2= Tempo di frenata Braking time Bpems TopMoxeHus
N1 N2 N3= Tempo di funzionamento a carico costante Steady load operating time Bpems dyHKLIMOHMPOBaHMS NMpW NOCTOSHHON Harpy3ke
0 max= Temperatura massima raggiunta durante il ciclo Maximum temperature achieved during the cycle MakcumanbHo gocTuraemas Temnepartypa BO BpeMs Lukna
L= Tempo di funzionamento a carichi variabili Operating time with variable loads Bpemsi hyHKLMOHMPOBaHMSA NpU NEPEMEHHbIX Harpy3skax
Cp= Pieno carico Full load MonHas Harpy3ka
S Tempo di funzionamento in sovraccarico Overload operating time Bpemsi hyHKLMOHMPOBaHMSA Npu cBEpXHarpy3kax
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